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صنعتی هاي ربات  

 

 

  درباره توان رسان 

ــ ایامروزه دن ــتفاده از ربات ازین  يگریاز هر زمان د شیکند که بیحرکت م  يریدر مس ــنعت  يهابه اس به منظور    یص

 است.کرده  دایپ تیاهم تیفیدر کنار بالا بردن ک دیو دقت در تول شیافزا

 ي هـاتیـفعـال يبرا  ياریـبســـ  يهـاتیـمحـدود  جـادیکرونـا کـه بـاعـث ا روسیو  یپـانـدم رینظ  ییهـادر بحران گریطرف د از

ات  يهـايتکنولوژ  يکـه بر رو  يدیـنشــــان داده شــــد کـه خطوط تول  یبـه خوب  گردیـد  یانســــان  يروهـاین  ک یـروز و ربـ

و علاوه بر مسـتهلک کردن  ربودندخود   يسـبقت و سـهم بازار را از رقبا يچطور گو ،کرده بودند  یقبل  يگذارهیسـرما

  ییها شرکت  اما از طرف دیگر،  ند.کرد  دایدست پ  ییبالا  يها، به سودهاربات  انجام شده بر روي  يهايگذار  هیسرما

خود   دیـخطوط تول  یبـه بروزرســــان اعتقـاديکردنـد و   یخود را اداره م دیـخطوط تول یکـه همچنـان بـه صـــورت ســـنت

 .شد لیبه آنها تحم يادیخود شدند و خسارات ز یانسان يروهاین يبرا يکار يهاتیمحدود رینداشتند اس

و درك   یصنعت  ونیاتوماسـکنترل و در حوزه   رانیسـال سـابقه در صـنعت ا 30  ه لطفشـرکت توان رسـان ب  رانیا در

  يها و مونتاژ انواع ربات  دیخود به منظور تول کیواحد ربات  ياقدام به راه انداز  1398از سـال ،  صـنعت کشـور ازین

کاربردها   طیف وسیعی از  به منظور پوششمحور   6  يهااسکارا و انواع  ربات  ن،یدلتا، کارتز  يهاشامل ربات  یصنعت

 ي هادانشـگاهمجرب    دیاسـات  همکاري  با  ... و يکار  شیپول  نگ،ی، سـورتپاشـش رنگ،  يمواد، جوشـکار  ییجابجا رینظ

و افتخارات   قاتیراسـتا توف  نینمود و در ا یخارج  يو پارتنرها  فیشـرصـنعتی  دانشـگاه تهران و  ریمعتبر کشـور نظ

  .کسب نموده است یمختلف

 

  



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

  کاربردها 

  

  

  

  

  

  

          

  

  

  

  

  
          

  

  

  

  

  
          

  

  

  

  

  
          

  

  



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRRB050  مدل 

کیلوگرم  3  ظرفیت  

میلیمتر  616  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم 35  وزن بدنه  

کیلووات  1.02  توان نامی  

درجه بر ثانیه  270  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  225  J2 

درجه بر ثانیه  353  J3 

درجه بر ثانیه  360  J4 

درجه بر ثانیه  353  J5 

درجه بر ثانیه  360  J6 

درجه  ±170 J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -80الی  120  J2 

درجه  ±75 J3 

درجه  ±120 J4 

درجه  ±120 J5 

درجه  ±360 J6 

J5  وJ6  دارايIP67  سایر محورها ،IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.05

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB060  مدل 

کیلوگرم  6  ظرفیت  

میلیمتر  720  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم 40  وزن بدنه  

کیلووات  2.2  توان نامی  

درجه بر ثانیه  322  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  322  J2 

درجه بر ثانیه  240  J3 

درجه بر ثانیه  367  J4 

درجه بر ثانیه  516  J5 

درجه بر ثانیه  516  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -75الی  110  J2 

درجه -100الی   40  J3 

درجه  ± 061  J4 

درجه  ± 011  J5 

درجه  ±360 J6 

IP43  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 30.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0 کاري دماي    

 

 
 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB070  مدل 

کیلوگرم  7  ظرفیت  

میلیمتر  910  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم 48  وزن بدنه  

کیلووات  2.9  توان نامی  

درجه بر ثانیه  300  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  300  J2 

درجه بر ثانیه  300  J3 

درجه بر ثانیه  360  J4 

درجه بر ثانیه  576  J5 

درجه بر ثانیه  576  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه  -72الی   55  J2 

درجه -120الی   55  J3 

درجه  ± 061  J4 

درجه  ± 011  J5 

درجه  ±360 J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.05

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
  



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB1210  مدل 

کیلوگرم  7  ظرفیت  

میلیمتر  960  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم 40  وزن بدنه  

کیلووات  2.9  توان نامی  

درجه بر ثانیه 337.5  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه 337.5  J2 

درجه بر ثانیه  360  J3 

درجه بر ثانیه  367  J4 

درجه بر ثانیه  576  J5 

درجه بر ثانیه  576  J6 

درجه  ±170 J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -70الی  135  J2 

درجه  -65الی   48  J3 

درجه  ± 061  J4 

درجه  ±120 J5 

درجه  ±360 J6 

J5  وJ6  دارايIP67  سایر محورها ،IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.05

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB1400  مدل 

کیلوگرم  6  ظرفیت  

میلیمتر   1441.5  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  160  وزن بدنه  

کیلووات  4.8  توان نامی  

درجه بر ثانیه  149  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  149  J2 

درجه بر ثانیه  149  J3 

درجه بر ثانیه  229  J4 

درجه بر ثانیه  180  J5 

درجه بر ثانیه  270  J6 

درجه  ± 071  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -29الی  153  J2 

درجه -001الی   80  J3 

درجه  ± 041  J4 

درجه  ± 021  J5 

درجه  ±  036  J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 60.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB1440  مدل 

کیلوگرم 10  ظرفیت  

میلیمتر  1455  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  160  وزن بدنه  

کیلووات  4.8  توان نامی  

درجه بر ثانیه  149  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  149  J2 

درجه بر ثانیه  149  J3 

درجه بر ثانیه  802  J4 

درجه بر ثانیه  024  J5 

درجه بر ثانیه  520  J6 

درجه  ± 071  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -92الی  153  J2 

درجه -100الی   75  J3 

درجه  ± 091  J4 

درجه  ± 031  J5 

درجه  ±  036  J6 

IP43  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 60.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
  



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB1600  مدل 

کیلوگرم 12  ظرفیت  

میلیمتر  1412  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  160 بدنه وزن    

کیلووات  5.3  توان نامی  

درجه بر ثانیه  149  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  149  J2 

درجه بر ثانیه  149  J3 

درجه بر ثانیه  148  J4 

درجه بر ثانیه  178  J5 

درجه بر ثانیه  225  J6 

درجه  ± 071  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -92الی  153  J2 

درجه -100الی   80  J3 

درجه  ± 041  J4 

درجه  ± 021  J5 

درجه  ±  036  J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 60.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB1900  مدل 

کیلوگرم  4  ظرفیت  

میلیمتر  1898  حداکثر شعاع کاري  

محور  6 درجات آزادي تعداد    

کیلوگرم  091  وزن بدنه  

کیلووات  .15  توان نامی  

درجه بر ثانیه  149  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  149  J2 

درجه بر ثانیه  149  J3 

درجه بر ثانیه  148  J4 

درجه بر ثانیه  801  J5 

درجه بر ثانیه  270  J6 

درجه  ± 071  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -92الی  153  J2 

درجه -100الی   80  J3 

درجه  ± 051  J4 

درجه  ± 021  J5 

درجه  ±  036  J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 80.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB2670  مدل 

کیلوگرم 20  ظرفیت  

میلیمتر  1721  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  021  وزن بدنه  

کیلووات  7.5  توان نامی  

درجه بر ثانیه  014  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  814  J3 

درجه بر ثانیه  234  J4 

درجه بر ثانیه  225  J5 

درجه بر ثانیه  360  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه  09الی  015  J2 

درجه -100الی   80  J3 

درجه  ± 061  J4 

درجه  ± 011  J5 

درجه  ±  036  J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 50.0  دقت تکرار موقعیت  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB2690  مدل 

کیلوگرم 02  ظرفیت  

میلیمتر  1921  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  220  وزن بدنه  

کیلووات  7.5  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  148  J3 

درجه بر ثانیه  234  J4 

درجه بر ثانیه  225  J5 

درجه بر ثانیه  360  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه  60الی  150  J2 

درجه -100الی   80  J3 

درجه  ± 051  J4 

درجه  ± 011  J5 

درجه  ±  063  J6 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.1

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB6700  مدل 

کیلوگرم   180/   165  ظرفیت  

میلیمتر  2700  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  1131  وزن بدنه  

کیلووات  25  توان نامی  

درجه بر ثانیه  231  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  511  J2 

درجه بر ثانیه  121  J3 

درجه بر ثانیه  179  J4 

درجه بر ثانیه  172  J5 

درجه بر ثانیه  219  J6 

درجه  ± 851  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه  -60الی   -50   J2 

درجه  -551الی  120  J3 

درجه  ± 053  J4 

درجه  ± 251  J5 

درجه  ±  053  J6 

J5  وJ6  دارايIP65  سایر محورها ،IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  موقعیت دقت تکرار  ±0.1  

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB800  مدل 

کیلوگرم  6  ظرفیت  

میلیمتر  876  حداکثر شعاع کاري  

محور  4  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم 26  وزن بدنه  

کیلووات  2  توان نامی  

درجه بر ثانیه 337.5  J1 

 حداکثر سرعت 
درجه بر ثانیه 337.5  J2 

درجه بر ثانیه  400  J3 

درجه بر ثانیه  367  J4 

درجه  ± 701  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  
درجه -70الی  135  J2 

درجه -75الی  255  J3 

درجه  ±130 J4 

IP40  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.08

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB4600  مدل 

کیلوگرم 10  ظرفیت  

میلیمتر  1435  حداکثر شعاع کاري  

محور  4  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  175  وزن بدنه  

کیلووات  4.2  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 
درجه بر ثانیه  140  J2 

درجه بر ثانیه  150  J3 

درجه بر ثانیه  360  J4 

درجه  ± 751  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  
درجه  -35الی   85  J2 

درجه  -80الی   60  J3 

درجه  ± 036  J4 

IP40  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.08

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB460  مدل 

کیلوگرم 30  ظرفیت  

میلیمتر  1840  حداکثر شعاع کاري  

محور  4  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  240  وزن بدنه  

کیلووات  7.2  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 
درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  148  J3 

درجه بر ثانیه  225  J4 

درجه  ± 601  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  
درجه  -30الی   85  J2 

درجه -100الی   75  J3 

درجه  ± 036  J4 

IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.1

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB2030  مدل 

کیلوگرم  6  ظرفیت  

میلیمتر  2026  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  210  وزن بدنه  

کیلووات  7.5  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  148  J3 

درجه بر ثانیه  280  J4 

درجه بر ثانیه  240  J5 

درجه بر ثانیه  520  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -90الی  150  J2 

درجه -100الی   75  J3 

درجه  ± 091  J4 

درجه  ± 301  J5 

درجه  ±  603  J6 

IP43  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.1

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRKB6300  مدل 

کیلوگرم 25  ظرفیت  

میلیمتر  1700  حداکثر شعاع کاري  

محور  6 آزادي تعداد درجات    

کیلوگرم  082  وزن بدنه  

کیلووات  58.  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  111  J3 

درجه بر ثانیه  234  J4 

درجه بر ثانیه  225  J5 

درجه بر ثانیه  360  J6 

درجه  ± 061  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -75الی  150  J2 

درجه -002الی   06  J3 

درجه  ± 081  J4 

درجه  ± 021  J5 

درجه  ±  603  J6 

J5  وJ6  دارايIP67  سایر محورها ،IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر   دقت تکرار موقعیت  ±0.1

درجه سانتیگراد  45الی  0  دماي کاري  

 

 
 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRKB5600  مدل 

کیلوگرم 50  ظرفیت  

میلیمتر  2100  حداکثر شعاع کاري  

محور  6  تعداد درجات آزادي  

کیلوگرم  540  وزن بدنه  

کیلووات  7.5  توان نامی  

درجه بر ثانیه  140  J1 

 حداکثر سرعت 

درجه بر ثانیه  111  J2 

درجه بر ثانیه  148  J3 

درجه بر ثانیه  234  J4 

درجه بر ثانیه  225  J5 

درجه بر ثانیه  360  J6 

درجه  ± 071  J1 

ناحیه کاري  حداکثر  

درجه -75الی  150  J2 

درجه -100الی   80  J3 

درجه  ± 051  J4 

درجه  ± 151  J5 

درجه  ±  003  J6 

J5  وJ6  دارايIP67  سایر محورها ،IP54  درجه حفاظتی 

میلیمتر  ± 10.0  دقت تکرار موقعیت  

سانتیگراد درجه   45الی  0  دماي کاري  

 

 
 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRG030  مدل 

کیلوگرم  3 نامی  ظرفیت   

کیلوگرم  5 ظرفیت حداکثر    

میلیمتر  500  حداکثر شعاع کاري  

ثانیه .320  سیکل زمانی استاندارد  

کیلوگرم متر مربع  5 .0   Rممان اینرسی مجاز بازوي  

متر  3استاندارد:   طول کابل 

کیلوگرم 27 بدنه وزن حداکثر    

بر ثانیه  میلیمتر 0680  J1 

بر ثانیه  میلیمتر 6800 حداکثر سرعت   J3 

درجه بر ثانیه 2800  R 

درجه  ±225 J1 

ناحیه کاري  حداکثر درجه   ±225 J2 

درجه  ± 036  R 

میلیمتر  ± 160.0  J1 

میلیمتر  دقت تکرار موقعیت  ±0.02 J3 

درجه  ±0.016 R 

 

 
 

 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRH030  مدل 

کیلوگرم  3 ظرفیت حداکثر    

میلیمتر  600 میلیمتر  500  میلیمتر  400   حداکثر شعاع کاري  

ثانیه 0.4  سیکل زمانی استاندارد  

کیلوگرم متر مربع  0.05   Rممان اینرسی مجاز بازوي  

متر  3استاندارد:   طول کابل 

کیلوگرم 19  حداکثر وزن بدنه  

بر ثانیه  میلیمتر 360  J1 

 حداکثر سرعت 
بر ثانیه  میلیمتر 576  J2 

بر ثانیه  میلیمتر 800  J3 

درجه بر ثانیه  180  R 

درجه  ± 041  J1 

ناحیه کاري  حداکثر درجه   ± 041  J2 

درجه  ± 036  R 

میلیمتر  ±0.01 J1 

میلیمتر  دقت تکرار موقعیت  ±0.02 J3 

درجه  ±0.016 R 

 

 
 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRW030  مدل 

کیلوگرم  3 ظرفیت حداکثر    

میلیمتر  600 میلیمتر  500   حداکثر شعاع کاري  

ثانیه 0.4  سیکل زمانی استاندارد  

کیلوگرم متر مربع  0.5   Rممان اینرسی مجاز بازوي  

متر  3استاندارد:   طول کابل 

کیلوگرم 25  حداکثر وزن بدنه  

بر ثانیه  میلیمتر 360  J1 

 حداکثر سرعت 
بر ثانیه  میلیمتر 576  J2 

بر ثانیه  میلیمتر 800  J3 

درجه بر ثانیه 0018  R 

درجه  ± 351  J1 

ناحیه کاري  حداکثر درجه   ± 351  J2 

درجه  ± 036  R 

میلیمتر  ±0.01 J1 

میلیمتر  دقت تکرار موقعیت  ±0.02 J3 

درجه  ± 20.0  R 

 

 
 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

TRH100  مدل 

کیلوگرم 10 ظرفیت حداکثر    

میلیمتر  0010 میلیمتر  008  میلیمتر  006   حداکثر شعاع کاري  

ثانیه .60  سیکل زمانی استاندارد  

کیلوگرم متر مربع  .180   Rممان اینرسی مجاز بازوي  

متر  3استاندارد:   طول کابل 

کیلوگرم 50  حداکثر وزن بدنه  

بر ثانیه  میلیمتر 023  J1 

 حداکثر سرعت 
بر ثانیه  میلیمتر 368  J2 

بر ثانیه  میلیمتر 512  J3 

درجه بر ثانیه  452  R 

درجه  ± 041  J1 

ناحیه کاري  حداکثر درجه   ± 041  J2 

درجه  ± 036  R 

میلیمتر  ± 20.0  J1 

میلیمتر  دقت تکرار موقعیت  ± 30.0  J3 

درجه  ± 20.0  R 

 

 
 

 

 

 

 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

TRW060  مدل 

کیلوگرم  6 ظرفیت حداکثر    

میلیمتر  007 میلیمتر  006  میلیمتر  005   حداکثر شعاع کاري  

ثانیه .40  سیکل زمانی استاندارد  

کیلوگرم متر مربع  .50   Rممان اینرسی مجاز بازوي  

متر  3استاندارد:   طول کابل 

کیلوگرم 42  حداکثر وزن بدنه  

بر ثانیه  میلیمتر 882  J1 

 حداکثر سرعت 
بر ثانیه  میلیمتر 460  J2 

بر ثانیه  میلیمتر 640  J3 

درجه بر ثانیه  452  R 

درجه  ± 391  J1 

ناحیه کاري  حداکثر درجه   ± 541  J2 

درجه  ± 036  R 

میلیمتر  ± 10.0  J1 

میلیمتر  دقت تکرار موقعیت  ± 20.0  J3 

درجه  ±0.02 R 

 

 
 

 

 

 

 

 

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

 

 

 



هاي صنعتی ربات  
 

 

 

 

  

 



 
صنعتی هاي ربات  

 

 

 

  

  صدر، خیابان بهار تهران، اتوبان    آدرس

  5علیزاده، پلاك   بستشمالی، بن   

  خط)  30(  021 - 27694444  لفن ـــــت

  www.tavanresan.com   وبسایت 

  info@tavanresan.com   میل ـــای


